Zastosowanie przemiennikdw czestotliwosci ACTIVE w aplikacjach dzwigowych.

Seria ACTIVE, wektorowych
przemiennikéw czestotliwosci firmy
Bonfiglioli Vectron, od momentu
swego debiutu w roku 2003, dafa
pozna¢ sie jako urzadzenie bardzo

uniwersalne, o bogatych
mozliwosciach zastosowania.
Nieprzerwanie rozwijana i
udoskonalana zaréwno pod wzgledem
budowy, wyposazenia i
oprogramowania dzis oferuje

przemienniki w zakresie mocy 0,55-

132kW z bogatymi mozliwosciami

rozbudowy o moduty komunikacji sieciowej, dodatkowe wejscia wyjscia sterujace i akcesoria
dodatkowe takie jak filtry EMC, dtawiki, rezystory hamujace.

Gtéwnym motorem i inspiracjg rozwoju serii ACTIVE byty pomysty i oczekiwania dostarczane przez
klientow, pojawiajgce sie w momencie realizacji czasami bardzo specjalistycznych aplikacji. Dzieki
temu seria ta obecnie oprdcz funkcji typowych w aplikacjach przemiennikowych (pompowych,
wentylatorowych, kontroli rozruchu i zatrzymania) posiada funkcje dedykowane m.in. do
nastepujacych aplikacji:

1. Urzadzenia dzwigowe i wciggarkowe
(rozbudowane funkcje kontroli hamulca i stycznika gtéwnego, dostep do szyny DC,
wbudowany tranzystor hamujacy)

2. Nawijarki bebnowe
(sterowanie momentem obrotowym, funkcja trawersowania)

3. Wrzeciona szybkoobrotowe obrabiarek
(czestotliwos¢ wyjsciowa 0 — 1000Hz)

4. Przekfadnia elektryczna i synchronizacja wielu napeddw
(wejscie i skalowalne wyjscie czestotliwosciowe, protokot sieciowy wymiany danych
pomiedzy przemiennikami)

W kazdej z tych aplikacji elementem nie bez znaczenia sg, charakteryzujgce serie ACTIVE, od poczatku
rozbudowane mozliwosci diagnostyki i monitoringu parametrdw pracy oraz pamieci standéw
awaryjnych wraz z parametrami napedu w momencie ich pojawienia sie. Czesto wykorzystywana jest
tez mozliwos¢ wprowadzenia do czterech zestawdéw parametréw dowolnie wybieranych podczas
pracy za pomocg np. wejsé cyfrowych, protokotu sieciowego lub wbudowanych funkcji czasowych i
logicznych. Dzieki temu istnieje mozliwos¢ kontroli do 4 réznych silnikéw z jednego przemiennika lub
konfigurowanie cykli pracy napedu zaleznych od rozmaitych parametréw zewnetrznych.

Wiele aplikacji, a w szczegdlnosci aplikacje dzwigowe i windowe, wymagajg zastosowania napedu z
hamulcem postojowym. Odpowiednie sterowanie hamulcem pozwala znacznie wydtuzy¢ jego
zywotnosé. Dodatkowo w przypadku niektdrych aplikacji dodatkowym wymaganiem jest aby w czasie
postoju silnik byt galwanicznie odseparowany od przemiennika. Dostepne standardowo w



przemiennikach serii ACTIVE konfiguracje oznaczone jako x60 udostepniajg rozszerzong kontrole
hamulca oraz roztacznika izloacyjnego w trybie sterowania U/f, wektorowego bezczujnikowego oraz
wektorowego z enkoderowym sprzezeniem zwrotnym. Ponizsza ilustracja przedstawia sekwencje
zdarzen przy starcie i zatrzymaniu napedu. State czasowe t1-t15 mogg by¢ swobodnie ustawiane w

zakresie 0 — 200s.
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Rownoczesnie z komendg START (czas Ta) bezzwtocznie aktywowany jest sygnat dla zamkniecia
roztgcznika izolacyjnego. Po uptynieciu czasu t1 rozpoczyna sie magnesowanie silnika. Jesli stosowany
jest rozfacznik izolacyjny czas ten powinien by¢ dtuiszy niz czas jego reakcji. Po zakonczeniu
magnesowania silnika (czas Tb) i uptynieciu czasu t2 rozpoczyna sie monitorowanie pradu silnika.
Uptyniecie czasu t3 aktywuje sygnat dla zwolnienia hamulca. Czas reakcji hamulca nalezy wprowadzié
jako czas t4. Po jego uptynieciu silnik zaczyna przyspiesza¢ zgodnie z zaprogramowang rampg

przyspieszania.

Po zdjeciu sygnatu START naped zaczyna zwalnia¢ zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania. W
momencie osiggniecia przez czestotliwos¢ wyjsciowg przemiennika wartosci ustawionej w
parametrze Prég czestotliwosci (czas Tc) zaczyna by¢é odmierzany czas t13 po ktérym wytgczony
zostaje sygnat potrzymania hamulca. Nastepnie po uptynieciu czasu t12 korczy sie monitorowanie
pradu silnika a po czasie t11 blokowane sg obwody mocy przemiennika. Po uptynieciu czasu t15

otwarty zostaje roztagcznik izolacyjny.

W przypadku pojawienia sie jakiegokolwiek stanu awaryjnego, przemiennik bezzwtocznie zdejmuje
sygnat podtrzymania hamulca oraz otwiera roztgcznik izolacyjny.

Bardzo wazne, w tego typu aplikacjach, jest ciggte monitorowanie pradu silnika. Dostarczanie przez
silnik asynchroniczny odpowiedniego momentu napedowego przy podnoszeniu oraz hamujgcego
przy opuszczaniu zawsze zwigzane jest z przeptywem prgdu przez uzwojenia. Jego brak w
ktorymkolwiek z punktéw pracy bedzie swiadczyt o awarii silnika, uszkodzeniu przewododw, awarii
lub ztej parametryzacji przemiennika. Jezeli wartos¢ absolutna pradu silnika spadnie ponizej wartosci
ustawionej, w parametrze Monitorowanie prgdu, przemiennik zasygnalizuje to odpowiednim
komunikatem oraz wytgczy ukfad zgodnie z wyzej opisang procedura.



Z uwagi na charakter pracy aplikacji dZzwigowych, coraz bardziej popularnym zjawiskiem jest
rezygnacja z rozpraszania energii generowanej przez silnik podczas hamowania na rezystorach i jej
zwrot za pomocg dodatkowego przemiennika do sieci. Bonfiglioli Vectron oferuje specjalnie do tego
przeznaczong serie przemiennikéw serii AEC. Energia pomiedzy przemiennikami przekazywana jest za
pomocg szyny DC. Na ponizszym schemacie pokazana jest typowa konfiguracja napedu z mozliwoscig
zwrotu energii do sieci.
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